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Abstract of FR2809701 


The pedal comprises a body (C) rotating on a spindle (A) and 
a first coupling (1 ) in front of the spindle and a second 
coupling (2) behind for engaging a wedge fixed under the 
shoe sole. The body is composed of two half bodies (C1 ,C2) 
which each extend in front of and behind the spindle and are 
articulated (3) together. The two half bodies are normally 
held in the automatic pedal position by a return spring. The 
first half body has a support (6) for the sole behind the 
articulation. The second half body has a support (8) in front 
of the articulation and a dynamic support (10) which prevents 
its rotation relative to the first. 
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PEDALE DE BICYCLETTE A FIXATION DE SECURITE. 


Pedale comprenant un corps (C) rotatif sur un axe (A 
et un premier moyen d'accrochage (1 ) en avant de Taxe (A] 
et un second moyen d'accrochage (2) en arriere, pourcoo- 
perer avec une cale fixee sous une semelle de chaussure, 
Tun au moins des moyens d'accrochage pouvant etre depla- 
ce pour !a fixation de la cale. Le corps est forme de deux 
demi-corps (C1 a, C2a) s'etendant chacun en avant et en ar- 
riere de I'axe (A), avec une articulation (3) entre eux; les 
deux demi-corps de pedale sont normalement maintenus 
dans la position de pedale automatique par un moyen de 
rappel elastique; un premier demi-corps (C1a) est muni du 
premier moyen d'accrochage (1) et d'au moins un moyen 
d'appui (6) pour la semelle en arriere de {'articulation (3), 
tandis que le deuxieme demi-corps (C2a) est muni du se- 
cond moyen d'accrochaqe (2), et d'un moyen d'appui (8) en 
avant de Particulation (3); et le deuxieme demi-corps (C2a) 
comporte, a I'avant, un organe d'appui dynamique (10) pro- 
pre a empecher une rotation du deuxieme demi-corps (C2a) 
relativement au premier pour permettre I'accrochage de la 
la cale. 
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PEDALE DE BICYCLETTE A FIXATION DE SECURITE. 

L 1 invention est relative a une pedale de bicyclette 
a fixation de securite, comprenant un corps de pedale monte 
rotatif sur un axe et, sur au moins une face du corps de 
pedale, un premier moyen d f accrochage en avant de l'axe et 
un second moyen d' accrochage en arriere de l'axe, pour 
cooperer avec une cale fixee sous une semelle de chaussure, 
l'un au moins desdits moyens d' accrochage pouvant etre 
deplace, a 1 1 encontre de moyens de rappel elastiques, 
suivant une direction orthogonale a l'axe de la pedale, 
pour la fixation de la cale entre lesdits moyens 
d' accrochage, ou sa liberation. 

On connait, par exemple d'apres EP 0 424 210 ou 
d'apres EP 0 572 291, des pedales de bicyclette de ce type 
qui, tout en permettant une liaison efficace avec la 
chaussure du cycliste, sont garantes d'une bonne securite 
car elles permettent un decrochage automat ique de la 
chaussure en cas de chute du cycliste. En utilisation 
normale, le cycliste peut aisement liberer son pied par un 
mouvement de torsion assurant le decrochage de la cale. 

Ce type de pedale est utilise de plus en plus non 
seulement pour le cyclisme sur route, mais aussi pour le 
velo tout terrain (VTT) , notamment en descente. 

Lors de 1 1 utilisation de telles pedales dans des 
circonstances difficile*, par exemple lors d'une descente 
sur un sentier de montagne, le cycliste est appele a 
decrocher frequemment sa chaussure pour maintenir son 
equilibre et prendre appui sur le sol. Apres f ranchissement 
d'un passage delicat au cours duquel le cycliste a degage 
au moins l'un de ses pieds de la pedale correspondante, ce 
meme cycliste va ramener son pied sur la pedale pour 
retrouver un appui favorable a 1' equilibre et a la vitesse. 
En raison de la succession rapide de passages delicats dans 
une descente sur sentier de montagne ou parcours 
equivalent, le cycliste prefere souvent prendre un simple 
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appui sur la pedale sans aecrochage de la cale, de maniere 
a pouvoir reagir tres rapidement en cas de nouveau passage 
difficile. 

EP 0 7 53 453 propose une pedale comportant une 
5 cage, servant de cale-pied, qui entoure le corps de pedale, 
cette cage etant montee rotative relativement au corps de 
pedale. La semelle de chaussure, lorsqu'elle n'est pas 
accrochee par sa cale, prend appui sur la cage. Toutefois, 
une telle cage alourdit la pedale et augmente sensiblement 

10 son encombrement en largeur ce qui accroit les risques 
d'accrochage, en particulier dans des passages etroits. 

II est done souhai table qu'un appui convenable de 
la semelle , sans aecrochage de la cale, puisse etre 
obtenu avec une pedale dont 1 1 encombrement et le poids 

15 res tent aussi faibles que possible. 

L' invention a done pour but, surtout, de fournir 
une pedale de bicyclette a fixation et liberation 
automat iques du type defini precedemment qui reponde mieux 
aux exigences formulees ci-dessus. 

20 Selon 1' invention, une pedale de bicyclette a 

fixation de securite du type en question , comportant sur 
au moins une face un premier et un second moyen 
d'accrochage, est caracterisee par le fait que : 

le corps de pedale est forme de deux demi- corps 

25 s'etendant chacun en avant , et en arriere de l'axe de 
pedale, avec une articulation entre les deux demi -corps 
montes rotatifs l'un par rapport a 1' autre, 
- les deux demi -corps de pedale sont normalement maintenus 
dans la position de pedale automatique par un moyen de 

30 rappel elastique, 

un premier demi -corps est muni du premier moyen 
d 1 aecrochage en avant de 1 ■ articulation et d'au moins un 
moyen d 1 appui pour la semelle non accrochee en arriere de 
1 'articulation, tandis que le deuxieme demi-corps est muni 

35 du second moyen d' aecrochage en arriere de 1' articulation, 
et d'un moyen d 1 appui pour la semelle non accrochee en 
avant de 1 1 articulation ; 
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- et le deuxieme demi- corps comporte en outre , a 1' avant, 
un organe d'appui dynamique propre a buter contre la cale 
de la semelle au cours d'un accrochage et a empecher une 
rotation du deuxieme demi -corps relativement au premier 
5 demi -corps pour permettre 1' accrochage de la partie arriere 
de la cale par les seconds moyens d' accrochage . 

L 1 articulation peut comporter un manchon 
cylindrique solidaire d'un demi -corps , dispose dans un 
logement cylindrique de l 1 autre demi-corps . De preference, 

10 1 Articulation des deux demi-corps admet le meme axe 
geometrique que celui de la pedale . 

Le moyen d'appui du deuxieme demi-corps pour la 
semelle non accrochee est situe en avant de 1' organe 
d'appui dynamique , et du premier demi-corps . 

15 Avantageusement, chaque moyen d' accrochage comprend 

un arceau , notamment en fil d'acier, sensiblement en forme 
de U renverse presentant une barre transversale parallele a 
l'axe de la pedale . 

L 1 organe d'appui dynamique se trouve au-dessous de 

20 la barre de l 1 arceau d' accrochage avant sous laquelle vient 
se placer l'extremite avant d'une cale fixee sous la 
chaussure. 

Les branches laterales des arceaux sont 
sensiblement perpendiculaires au plan moyen de la pedale et 

2 5 comportent a distance des barres un enroulement helicoidal 

formant ressort de torsion ppur le rappel. 

Les enroulement s de res sorts sont engages autour 
d'axes portes respectivement par les demi-corps, 

Un axe est prevu sur le premier demi-corps de 

3 0 chaque cote du deuxieme demi-corps et est engage dans un 

enroulement correspondant, un espace libre subsistant entre 
les extremites interieures en regard des axes pour le 
passage du deuxieme demi-corps , 

L 1 organe d'appui dynamique peut etre forme par mi 
35 prisme en saillie ayant des generatrices paralleles a I'axe 
geometrique de la pedale , 
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Au moins l f un des moyens d 1 appui pour la semelle 
non accrochee peut etre forme par une plaquette 
transversale . 

Le deuxieme demi-corps comporte, a 1' arriere, un 
5 element en saillie vers le haut, formant une sorte de rampe 
avec une surface exterieure inclinee se terminant 
sensiblement a la hauteur de la barre transversale de 
l'arceau arriere. 

Les moyens d'accrochage peuvent etre prevus sur une 

10 seule face du corps; le premier demi-corps a sensiblement 
la forme d'un etrier comportant a 1* arriere une traverse 
avec le moyen d' appui pour la semelle non accrochee et une 
ouverture vers l'avant, le deuxieme demi-corps etant loge 
entre les branches du premier demi-corps . 

15 Les moyens d'accrochage peuvent aussi etre prevus 

sur les deux faces du corps ; le premier demi-corps est 
ouvert vers l'avant et vers 1* arriere et a sensiblement la 
forme d'un H majuscule dont les branches sont situees de 
part et d' autre du deuxieme demi-corps . Le premier demi- 

20 corps comporte, en arriere de 1 1 articulation, des zones 
d 1 appui de part et d' autre du deuxieme demi-corps . 

Le deuxieme demi-corps vu en plan a sensiblement la 
forme d'un rectangle allonge dont la grande dimension est 
orientee orthogonalement a l'axe de la pedale. 

25 De preference, la pedale est agencee pour que le 

bord superieur de l'organe de butee dynamique soit en appui 
contre la cale de la semelle lorsque cette cale est 
accrochee aux moyens d'accrochage. 

La pedale peut comporter un organe d' appui 

30 dynamique dont la surface superieure presente des bords 
releves formant rampes . 

L' invention consiste, mises a part les dispositions 
exposees ci-dessus, en un certain nombre d'autres 
dispositions dont il sera plus explicitement question ci- 

35 apres a propos d'exemples de realisation decrits en detail 
avec reference aux dessins ci-annexes, mais qui ne sont 
nullement limitatifs. Sur ces dessins : 
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Fig,l est une vue en. perspective, de l'avant et du 
cote exterieur, d'une pedale de bicyclette simple face 
selon 1' invention. 

Fig, 2 est une vue de dessus, a plus petite 
5 echelle, de la pedale de Fig.l. 

Fig, 3 est une vue de cote de la pedale en position 
normale de pedale automatique . 

Fig, 4 est une coupe verticale a plus grande 
echelle, selon la ligne IV-IV de Fig. 2, avec 
10 representation partielle d'une semelle de chaussure 
accrochee. 

Fig, 5 montre en coupe un detail de moyen de rappel 
elastique des demi-corps de la pedale. 

Fig. 6 est une vue en perspective, de l'avant et du 
15 cote exterieur, d'une pedale de bicyclette double face 
selon 1' invention. 

Fig. 7 est une vue de dessus, a plus petite 
echelle, de la pedale de Fig. 6. 

Fig. 8 est une vue de cote de la pedale de Fig. 6, 
20 Fig. 9 est une vue arrachee en perspective de la 

pedale de Fig. 6 

Fig, 10 est une vue en coupe suivant la ligne X-X 
de Fig. 7, illustrant le debut de 1' operation d'accrochage 
d'une cale fixee sous une semelle de chaussure. 

2 5 Fig. 11 montre, semb lab lenient a Fig. 10, une phase 

ulterieure de 1' operation d'accrochage. 

Fig, 12 montre, semblablement a Fig. 10, la pedale 
avec la cale accrochee. 

Fig. 13 montre, semblablement a Fig. 10, la pedale 

3 0 avec une semelle de chaussure en appui sans que la cale 

soit accrochee. 

Fig. 14 enfin est une coupe a plus grande echelle, 
suivant la ligne XIV-XIV de Fig. 7, d'une variante de 
l'organe d' appui dynamique . 
35 En se reportant aux Figs, 1 a 4, on peut voir une 

pedale P de bicyclette a fixation de securite, du type 
simple face. L'avant et l'arriere de la pedale sont definis 
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en considerant la pedale dans sa position normale 
d' utilisation et selon le sens de progression normale de la 
bicyclette. 

La pedale P comprend un corps de pedale C monte 
5 rotatif sur un axe A . Sur une face du corps C, un premier 
moyen d'accrochage 1 est prevu en avant de l'axe A, pour 
cooperer avec une cale B (Fig, 4) fixee sous une semelle S 
de chaussure ; un second moyen d'accrochage 2 est prevu sur 
le corps C en arriere de I 1 axe A pour cooperer egalement 

10 avec la cale B. 

L'un au moins des moyens d f accrochage 1, 2, peut 
etre deplace a l'encontre de moyens de rappel elastiques 
Rl, R2 (Fig ,4) suivant une direction orthogonale a l'axe A 
de la pedale pour la fixation automatique de la cale B, ou 

15 sa liberation. Dans l'exemple considere chacun des moyens 
d'accrochage 1, 2 peut etre deplace, a savoir vers 1' avant 
pour le moyen d'accrochage avant 1 et vers 1' arriere pour 
le moyen d'accrochage arriere 2. 

Le corps de pedale C est constitue de deux 

20 demi-corps CI, C2 qui s ' etendent chacun transversalement a 
l'axe A, de part et d' autre de cet axe , en avant et en 
arriere . Une articulation 3 est prevue entre les deux 
demi-corps CI, C2 sensiblement a mi -longueur de ces demi- 
corps. L' articulation 3 s'effectue de preference autour du 

2 5 meme axe geometrique Y que celui de l'axe A de la pedale. 

Comme visible sur Fig. 4 1 1 articulation 3 peut etre 
realisee a l'aide d'un manchon cylindrique 4 f solidaire du 
demi-corps CI, dispose dans un logement cylindrique 5 du 
demi-corps C2 qui peut tourner relativement a CI . Le 

30 manchon 4 est lui-meme monte rotatif sur l'axe A de la 
pedale. 

Un moyen de rappel elastique E (Fig. 5) est prevu 
entre les deux demi-corps CI et C2 pour les maintenir 
normalement dans la position de pedale automatique. 
35 L 1 expression "position de pedale automatique" 

designe la position angulaire relative occupee par les deux 
demi-corps lorsque la pedale permet l'accrochage d'une cale 
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B, position representee sur Fig .3 par exemple. 

Le moyen de rappel elastique E permet aux deux 
demi-corps CI, C2 de tourner l'un par rapport a 1' autre 
sous l'effet d'une sollicitation exterieure de telle sorte 
5 que 1' angle entre les plans moyens des demi-corps CI et C2 
soit modifie, comme cela sera explique plus en detail a 
propos de Fig. 13 . 

Un exemple de realisation du moyen elastique de 
rappel E est donne par Fig. 5. Le demi-corps C2 comporte un 

10 ergot 5d faisant saillie radialement vers I'interieur dans 
le logement 5. Un bloc k de matiere elastomere comprimee 
est prevu de chaque cote de 1' ergot 5d, entre un bord 5e, 
5f, de 1' ergot et un bord d'extremite 4e, 4f, de la 
rainure. Sous l'effet d'une sollicitation exterieure, dans 

15 un sens, l'un des blocs k est comprime , ce qui autorise 
une rotation dans le sens correspondant de 1' ergot 5d et du 
demi-corps C2 relativement au demi-corps CI. Le moyen de 
rappel E, forme par le bloc k, replace les demi-corps en 
position de pedale automatique lorsque la sollicitation 

20 exterieure cesse. 

Bien entendu, le moyen de rappel E pourrait etre 
realise dif f eremment, par exemple sous la forme d ! un 
ressort de torsion. 

Le premier demi-corps CI est muni du premier moyen 

25 d'accrochage 1 en avant de 1 1 articulation 3 . Un moyen 
d'appui 6, par exemple forme par une plaquette transversale 
convexe vers l'arriere, est prevu sur CI en arriere de 
1 ' articulation 3. Ce moyen d'appui 6 est destine a cooperer 
avec la semelle de chaussure lorsqu' elle repose simplement 

30 sur la pedale sans etre accrochee. 

Comme visible sur Fig. 2, le premier demi-corps CI a 
sensiblement la forme d'un etrier comportant une traverse T 
a l'arriere, avec le moyen d'appui 6, et une ouverture vers 
1' avant. Le deuxieme demi-corps C2, de forme rectangulaire 

35 allongee, est loge entre les branches de CI . Le demi-corps 
C2 est muni du second moyen d'accrochage 2 en arriere de 
1 1 articulation 3, et d'un moyen d'appui 8 pour la semelle 
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de chaussure en avant de 1 'articulation 3 et du demi-corps 
CI. Ce moyen d'appui 8 peut etre forme par une plaquette 
transversale 9, par exemple convexe vers 1' avant, 

Le deuxieme demi-corps C2 comporte en outre, 
5 en avant de 1 'articulation 3, un organe d'appui dynamique 
10, formant une saillie vers le haut, propre a buter contre 
la cale B de la semelle pour permettre I'accrochage de la 
cale par le second moyen d'accrochage 2 comme explique plus 
loin. 

10 Les premier et second moyens d'accrochage 1, 2 

comprennent respect ivement un arceau 11, 12, en particulier 
en fil d'acier, sensiblement en forme de U renverse. Chaque 
arceau presente une barre transversale 11a, 12a parallele a 
l'axe de la pedale. Les branches laterales telles que lib, 

15 12b des arceaux 11, 12 sont sensiblement perpendiculaires 
au plan moyen de la pedale et comportent a distance des 
barres 11a, 12a un enroulement helicoidal formant ressort 
de torsion Rl, R2 pour le rappel. L'extremite 11c, 12c de 
chaque enroulement forme un segment rectiligne qui prend 

20 appui contre le demi-corps correspondant ♦ Les enroulements 
des ressorts Rl, R2 sont engages autour d'axes 13, 14 
portes respectivement par les demi-corps CI et C2 . II est a 
noter qu'un axe 13 est prevu dans le premier demi-corps CI 
de chaque cote du demi-corps C2 et est engage dans un 

25 enroulement Rl correspondant. Un espace libre subsiste 
entre les extremites interieures en regard des axes 13 pour 
le passage du demi-corps C2 . 

Le demi-corps C2 comporte, a 1' arriere, un element 
15 en saillie vers le haut, formant une sorte de rampe ou 

3 0 de capot. La surface exterieure inclinee de 1' element 15 se 
termine sensiblement a la hauteur de la barre transversale 
12a. L 1 element 15 sert a guider la semelle et a empecher 
I'accrochage de la barre arriere 12a par l 1 avant de la cale 
B. 

35 La cale B comporte un bee avant 16 et un bee 

arriere 17 espaces de la semelle S . Ces bees 16 et 17 
determinent respectivement, avec la semelle S, une rainure 
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ou logement pour les barres transversales 11a, 12a , 

L'organe d'appui dynamique 10 se trouve 
sensiblement au-dessous de la barre 11a de I'arceau 
d'accrochage avant 11 sous lequel vient se placer le bee 
5 avant 16 de la cale B, 

Le f onctionnement de- la pedale simple face des 
Figs. 1 a 5 sera decrit en meme temps que celui de la 
pedale double face dont il est question maintenant avec 
reference aux Figs, 6 a 13. 
10 La pedale double face P2 est equipee, sur chacune 

de ses faces, des moyens d'accrochage 1 et 2 . 

Les elements identiques ou jouant le meme role que 
des elements deja decrits a propos des figures precedentes 
sont designes par les memes references numeriques et ne 
15 seront pas decrits a nouveau ou ne seront decrits que 
succinctement . Ces elements etant presents sur chacune des 
faces, on retrouve les references numeriques des deux cotes 
de la pedale. 

Le demi- corps Cla est ouvert vers 1' avant et vers 

20 1' arriere et a sensiblement la forme d'un H majuscule dont 
les branches 18, 19 sont situees de part et d' autre du 
demi -corps C2a et sont solidaires du manchon transversal 4 
sur lequel est articule le demi-corps C2a. 

En arriere de 1 1 articulation 3, le demi -corps Cla 

25 comporte un moyen d'appui forme par des zones d'appui 6c, 
6d de part et d 1 autre de C2a. On retrouve l'arceau 11, les 
axes 13 et les ressorts formes par les enroulements Rl. La 
pedale etant double face, les dispositions sont symetriques 
par rapport a l'axe geometrique Y de la pedale. 

30 Le demi-corps C2a vu en plan (Fig. 7) a sensiblement 

la forme d'un rectangle allonge dont la grande dimension 
est orientee orthogonal ement a l'axe de la pedale. Chaque 
petit cote d'extremite de ce rectangle est solidaire d'une 
plaquette transversale 9a, 9b, formant moyen d'appui 8, 

35 respectivement en avant et en arriere du bord avant et du 
bord arriere du demi-corps Cla. On retrouve l'organe 
d'appui dynamique 10 situe sous l'arceau 11, et forme par 
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un prisme en saillie ayant des generatrices paralleles a 
I'axe geometrique Y . 

L'organe de guidage 15a, selon la variante des 
Figs. 6-13, est constitue par une rampe inclinee de bas en 
5 haut de 1' arriere vers l 1 avant, et dont la largeur suivant 
une direction parallele a l'axe de la pedale est plus 
faible que dans le cas des Figs 1 a 4, La rampe 15a a meme 
fonction que l'organe de guidage 15 des Figs 1 a 4 et son 
bord super ieur arrive sensiblement au niveau du bord 

10 superieur de la barre transversale de l'arceau 12. 

L' ensemble est prevu, de preference, pour que le 
bord superieur de l'organe de butee dynamique 10 soit en 
appui contre la cale B de la semelle (voir Fig. 12) lorsque 
cette cale est accrochee aux moyens 1 et 2 . 

15 Ceci etant, le fonctionnement d'une pedale selon 

1* invention, simple face ou double face, est le suivant. 

Les explications relatives a l'accrochage de la 
semelle, sont donnees avec reference aux Figs. 10 a 12, 

La cale B est fixee sous la semelle S generalement 

20 dans un espace, ou tunnel, compris entre deux patins ou 
blocs G en saillie sous la semelle S de part et d 1 autre de 
la cale B. L'epaisseur des patins G est superieure a celle 
de la cale B de sorte que, lorsque le cycliste marche avec 
une telle chaussure, la cale B ne porte pas contre le sol. 

2 5 Pour 1 ' accrochage, le cycliste approche son pied de 

la pedale en inclinant legerement la semelle S d' arriere en 
avant. L'organe de guidage 15a (ou 15), qui est engage 
entre les blocs G, permet de positionner transversalement 
la semelle S et empeche un accrochage malencontreux de la 

30 barre transversale arriere 12a par le bee avant 16 de la 
cale B. 

Le cycliste place la cale B dans la position 
illustree sur Fig. 10 . Le bee 16 est sur le point de 
s' engager sous la barre transversale avant 11a tandis que 
35 la cale B est au-dessus de la barre transversale arriere 
12a. 

En poursuivant son mouvement d'avance du pied, le 


11 


2809701 


cycliste provoque 1 1 engagement du bee 16 sous la barre 
transversale avant 11a conune illustre sur Fig. 11. L'organe 
d 1 appui dynamique 10 solidaire du demi -corps C2a ( ou C2 ) 
vient au contact de la cale B sous le bee 16. 
5 Pour provoquer 1 1 accrochage du bee arriere 17 sous 

la barre transversale arriere 12a, le cycliste exerce une 
poussee vers le bas sur la semelle S pour ecarter 
elastiquement les barres 11a, 12a et pennettre 1' engagement 
du bee 17 sous la barre 12a. 

10 Cette operation est rendue possible grace a 

1' action de l'organe de butee dynamique 10 qui bloque en 
rotation le demi-corps C2a (C2) par rapport a la barre 
transversale 11a liee au demi-corps Cla (CI) , 

En fin d' operation d 1 accrochage, on obtient la 

15 disposition illustree sur Fig. 12 ou les bees 16, 17 se 
trouvent respectivement engages sous les barres 
transversales 11a, 12a. Le bee 16 est en outre au contact 
de l f organe d'appui dynamique 10, ce qui permet d'eviter au 
cycliste une impression de "f lottement" dans 1' accrochage, 

20 notamment lorsqu'il modifie legerement la position 
angulaire de son pied sur la pedale. 

Le decrochage de la pedale s'effectue de maniere 
classique par un mouvement de torsion du pied qui provoque 
la liberation du crochet arriere 17 relativement a la barre 

25 transversale 12a. 

Le cycliste peut egalement se contenter de poser la 
semelle S sur la pedale sans chercher a accrocher la cale B 
comme illustre sur Fig. 13. 

Dans ce cas, le cycliste presente la semelle S de 

30 telle maniere que la cale B soit en avant de l'arceau 11. 

La semelle S prend appui contre la barre 
transversale 11a de l'arceau avant 11 et exerce sur le 
corps Cla l 1 effort represents par la fleche Fl en avant de 
l'axe A. Le corps CI a done tendance a tourner dans le sens 

35 anti-horaire autour de l'axe A jusqu'a ce que les zones 
d'appui arriere telles que 6c y 6d viennent buter contre la 
semelle en exer$ant un effort represents par la fleche Fl 1 


12 


2809701 


sur Fig, 13 , 

La semelle S prend egalement appui contre la barre 
transversale 12a de 1' arceau arriere 12 et exerce sur cet 
arceau une poussee vers le bas representee par la fleche 
5 F2 . Cet effort est transmis a I'axe 14 supportant 1' arceau 
12 et au demi- corps C2a (C2) qui va done pivoter dans le 
sens horaire relativement au demi-corps Cla(Cl), a 
l'encontre des moyens elastiques de rappel E (Fig. 5). 
L 1 extremite avant 9a du demi-corps C2a vient en appui 
10 contre les patins G situes de part et d' autre de la cale B 
en exercjant un effort represents par la fleche F2 1 sur 
Fig, 11. 

Dans cette configuration, les demi-corps Cla, C2a 
se sont deplaces angulairement I'un part rapport a 1' autre 

15 et forment alors un croisillon. La semelle de la chaussure 
trouve une assise satisf aisante sur la pedale, notamment en 
raison de 1 1 ecartement maximum entre 1' appui avant 9a et 
1' appui arriere 6c, 6d . 

Lorsque le cycliste retire son pied de la pedale, 

2 0 les deux demi-corps Cla, C2a sous 1' act ion des moyens 
elastiques de rappel E (Fig. 5) reprennent la position 
normale illustree sur Fig. 10. 

Une pedale selon 1' invention permet done, sous un 
encombrement reduit et sous un faible poids, soit de 

25 realiser un accrochage de la cale de la semelle, soit de 
poser simplement la semelle sur la pedale sans accrochage, 
en obtenant un appui satisf aigant et equilibre. 

Pour ameliorer le maintien de la chaussure sur la 
pedale lorsque la cale B est accrochee, on peut prevoir, 

30 comme montre sur Fig. 14, un organe d' appui dynamique 110 
dont la surface superieure presente, en coupe transversale 
par un plan parallele a l'axe A de la pedale, des bords 20, 
21 releves formant rampes, Le bee avant 16 de la cale se 
loge entre les rampes 20, 21 sous la barre transversale 11a 

35 du moyen d' accrochage avant 11. La presence des rampes 20, 
21 limite le deplacement lateral possible du bee 16. 
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REVENDICATIONS 

1. Pedale de bicyclette a fixation de securite, 
comprenant un corps de pedale (C) monte rotatif sur un axe 
5 (A) et, sur au moins une face du corps de pedale, un 
premier moyen d' accrochage (1) en avant de I'axe (A) et un 
second moyen d'accrochage (2) en arriere de l'axe (A), pour 
cooperer avec une cale (B) fixee sous une semelle de 
chaussure, l'un au moins desdits moyens d'accrochage 
10 pouvant etre deplace, a l'encontre de moyens de rappel 
elastiques, suivant une direction orthogonale a l'axe (A) 
de la pedale, pour la fixation de la cale entre lesdits 
moyens d' accrochage, ou sa liberation, caracterisee par le 
fait que : 

15 - le corps de pedale est forme de deux demi-corps 
(Cl,C2;Cla,C2a) s'etendant chacun en avant et en arriere de 
l'axe (A) de pedale, avec une articulation (3) entre les 
deux demi-corps montes rotatif s l'un par rapport a 1' autre, 

- les deux demi-corps de pedale sont normalement maintenus 
2 0 dans la position de pedale automatique par un moyen de 

rappel elastique (E) , 

- un premier demi-corps (Cl,Cla) est muni du premier moyen 
d'accrochage (1) en avant de 1 1 articulation (3) et d'au 
moins un moyen d'appui (6) pour la semelle non accrochee en 

25 arriere de 1 1 articulation (3), tandis que le deuxieme demi- 
corps (C2,C2a) est muni du second moyen d'accrochage (2) en 
arriere de 1 1 articulation (3) , et d'un moyen d'appui (8) 
pour la semelle non accrochee en avant de 1 1 articulation 
(3) ; 

30 - et le deuxieme demi-corps (C2, C2a) comporte en outre, a 
l 1 avant, un organe d'appui dynamique (10, 110) propre a 
buter contre la cale (B) de la semelle au cours d'un 
accrochage et a empecher une rotation du deuxieme demi- 
corps (C2,C2a) relativement au premier demi-corps (Cl,Cla) 

35 pour permettre 1' accrochage de la partie arriere (17) de la 
cale par les seconds moyens d' accrochage (2) . 
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2. Pedale selon la revendication 1, caracterisee par le 
fait que 1 • articulation (3) comporte un manchon cylindrique 
(4) solidaire d'un demi-corps (CI) , dispose dans un 
logement cylindrique (5) de 1' autre demi-corps (C2) . 

5 

3. Pedale selon la revendication 1 ou 2, caracterisee par 
le fait que 1 1 articulation (3) des deux demi-corps admet le 
meme axe geometrique (Y) que celui de la pedale . 

10 4. Pedale selon l'une des revendications 1 a 3, 
caracterisee par le fait que le moyen d'appui (8) du 
deuxieme demi-corps (C2,C2a) pour la semelle non accrochee 
est situe en avant de l'organe d'appui dynamique (10), et 
du premier demi-corps (Cl,Cla) . 

15 

5. Pedale selon l'une des revendications precedentes , 
caracterisee par le fait que chaque moyen d'accrochage 
(1,2) comprend un arceau (11,12), notamment en fil d'acier, 
sensiblement en forme de U renverse presentant une barre 

20 transversale (11a, 12a) parallele a l'axe (A) de la pedale. 

6. Pedale selon l'une des revendications precedentes , 
caracterisee par le fait que l'organe d'appui dynamique 
(10) se trouve au-dessous de la barre (11a) de l 1 arceau 

25 d'accrochage avant (11) sous laquelle vient se placer 
I'extremite avant (16) d'une cale (B) fixee sous la 
chaussure . 

7. Pedale selon la revendication 5 ou 6, caracterisee par 
30 le fait que les branches laterales (lib, 12b) des arceaux 

(11, 12) sont sensiblement perpendiculaires au plan moyen 
de la pedale et comportent a distance des barres (11a, 12a) 
un enroulement helicoidal formant ressort de torsion (Rl, 
R2) pour le rappel, 

35 

8. Pedale selon la revendication 7, caracterisee par le 
fait que les enroulements de ressorts (Rl, R2) sont engages 
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autour d'axes (13, 14) portes respectivement par les demi- 
corps (01, 02; Cla, C2a) . 

9. Pedale selon la revendication 8, caracterisee par le 
5 fait qu'un axe (13) est prevu sur le premier demi-corps 

(01, Cla) de chaque cote du deuxieme demi -corps (C2 / C2a) et 
est engage dans un enroulement (Rl) correspondant, un 
espace libre subsistant entre les extremites interieures en 
regard des axes (13) pour le passage du deuxieme demi-corps 
10 (02,023). 

10. Pedale selon l'une des revendications precedentes , 
caracterisee par le fait que l'organe d'appui dynamique 
(10) est forme par un prisme en saillie ayant des 

15 generatrices paralleles a l'axe geometrique de la pedale . 

11. Pedale selon l'une des revendications precedentes , 
caracterisee par le fait qu'au moins I'un des moyens 
d'appui (6, 8) pour la semelle non accrochee est forme par 

20 une plaquette transversale (7 ,9;9a,9b) . 

12. Pedale selon la revendication 5, caracterisee par le 
fait que le deuxieme demi-corps (02, C2 a) comporte, a 
1'arriere, un element (15,15a) en saillie vers le haut, 

25 formant une sorte de rampe avec une surface exterieure 
inclinee se terminant sensiblement a la hauteur de la barre 
transversale (12a) . 

13. Pedale selon l'une des revendications precedentes , 
3 0 dans laquelle les moyens d'accrochage sont prevus sur une 

seule face du corps, caracterisee par le fait que le 
premier demi-corps (CD a sensiblement la forme d'un etrier 
comportant a l f arriere une traverse (T) avec le moyen 
d'appui (6) et une ouverture vers l'avant, le deuxieme 
35 demi-corps (02) etant loge entre les branches du premier 
demi-corps (01) . 
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14. Pedale selon l'une des revendi cat ions 1 a 12, dans 
laquelle des moyens d'accrpchage sont prevus sur les deux 
faces du corps, caracterisee par le fait que le demi-corps 
(Cla) est ouvert vers l'avant et vers l'arriere et a 

5 sensiblement la forme d'un H majuscule dont les branches 
(18, 19) sont situees de part et d' autre du deuxieme demi- 
corps (C2a) • 

15. Pedale selon la revendication 14, caracterisee par le 
10 fait que le premier demi-corps (Cla) comporte, en arriere 

de 1 'articulation (3), des zones d'appui (6c, 6d) de part 
et d' autre du deuxieme demi-corps (C2a) • 

16. Pedale selon l'une des revendications precedentes , 
15 caracterisee par le fait que le deuxieme demi-corps 

(C2,C2a) vu en plan a sensiblement la forme d'un rectangle 
allonge dont la granda dimension est orientee 
orthogonalement a l'axe de la pedale. 

20 17. Pedale selon l'une des revendications precedentes , 
caracterisee par le fait qu'elle est agencee pour que le 
bord superieur de l'organe de butee dynamique (10, 110) 
soit en appui centre la cale (B) de la semelle lorsque 
cette cale est accrochee aux moyens d' accrochage (1, 2) . 

25 

18. Pedale selon l'une des revendications precedentes , 
caracterisee par le fait qu'elle comporte un organe d' appui 
dynamique (110) dont la surface superieure presente des 
bords releves (20, 21) formant rampes ♦ 
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